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5.2
Farm of Things
karjatiloilla

HAASTE

Taman hetken maitotilat ja elintarvikealan
yritykset tarvitsisivat enemman tietoa keskeisista
prosesseistaan; eldinten hyvinvoinnista, maan
ja  kasvuston ominaisuuksista,  yksittaisen
eldimen tilanteesta ja ylipdansa lapinakyvista

tuota ntoprosesseista.

TAVOITE

Tassa pilotissa  keskitytdan  parantamaan
eldinten hyvinvointia ja terveyttda maitotiloilla
sekd seurataan, mita vaikutusta talla on
tuotokseen, jolla tarkoitetaan maidon lisaksi
myo6s viljaa ja muita tilan tuotteita. Tama
pilotti testaa myds Vviljelijdiden yhteistyon
tukemista ja loppuasiakkaiden osallistamista

laatutestauksessa ja palautteen keraamisessa.
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KEINOT

Haasteita ratkotaan seuraavilla tavoilla:

i panostetaan lehmien ruokintaan pellon ja kasvuston
ravinteita ja eldinten hyvinvointia seuraamalla

ii. kehitetaan karjatilan prosessien hallintaa integroimalla
uusia teknologioita paivittaisen tyohon.

iii. otetaan elintarviketuotannon prosessissa kayttéon
datanvalityspalvelu

iv. testataan loppukayttajien palautejarjestelmaa.

Uusi teknologioita kuten sensoreita, valvontajarjestelmia seka

dlylaseissa ja -kelloissa toimivia ohjelmistoja otetaan kayttoon.

TULOKSET

Projektin tuloksena tuotantokustannuksia pystytaan
optimoimaan, tuotteiden laatua ja eldinten hyvinvointia
nostamaan, tilan tdiden organisointia parantamaan seka
tarjoamaan luotettavaa seurattavuutta eldinten tunnistamisen
ja hallintajarjestelman avulla. Myds loppukayttdjien osallisuus

syvenee palautteiden, tuoteselosteiden, reseptien ym. kautta.
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DEMETER-integraatio

Pilottiin 5.2 sisaltyi kolme demonstraatiota, jotka integroituivat osaksi DEMETERIn
kokonaisratkaisua. Teknologioina testattiin alylaseja eldindatan esittamiseen, loT-
alustoja(aFarCloud-projektin alusta, FIWARE Orion Context Broker ja QuantumLeap)
ja sensoreita seuraamaan maan ominaisuuksia, nurmen sulavuusarvoa
ja olosuhdetilannetta. Naiden tuottama data koottiin yhteen DEMETERIn
ydinkomponenteilla (Agricultural Information Model, Semantic Mappings to AIM,
Data Management ja Data Preparation & Integration).

Kaikki data on luettavissa DEMETERIn tydkalujen avulla (DEMETER Enabler Hub, the
Brokerage Service Environment and the Access Control System enablers), Taman

lisaksi DEMETERin Benchmarking-tydkalu auttaa viljelijaa arvioimaan toimintaansa

muihin viljelijéihin verrattuna.




Viljelijdiden palaute

Ensimmaisen demonstraation Viljelijan yhteistydsovellus oli koekaytdssa kesakuun nurmirehun korjuussa
KotipellontilallaYlivieskassa.Senavullaseurattiin 6 tydkoneen ja tydntekijoiden peltotydn etenemistajasijaintia
ja ohjeistettiin korjuuprosessia pitkin matkaa. Eri toimijoiden ja urakoitsijoiden traktoreiden ja rehusilppurin
sijaintien kokonaisvaltainen seuranta auttoi merkittavasti tydnkulun optimoinnissa ja aikataulutuksessa.
Toiseendemonstraatioon osallistuneet eldinladkaritjaviljelijat korostivat kehitettyjen tydkalujen hyodyllisyytta.
Eldinlaakarit voivat tutkia niiden avulla eldimia selvasti sujuvammin, valttaa virheita ja sadstaa aikaa.
Kolmannen demonstraation loppukayttajat tuottivat palautetta ennen muuta nykyaikaisen leipomotuotannon
nakokulmasta. DEMETER-ekosysteemi tarjoaa heille hyvia keinoja varmistaa raaka-ainetoimittajilta tulevan

laatutiedon saatavuus ja kayttd neuvottelutilanteissa.

Tulokset

Viljelijan yhteistydsovellus auttaa monitoimijaisissa peltotoissa tarjoamalla keskitetyn nakyman hajanaisesta
jarjestelmataustasta (robotit, sddasemat, ISOBUS-koneet, sensorit jne.). Kolme uutta tydkalua on kehitetty
nimenomaan aFarCloud-yhteisdn toimintojen kehittamiseen; kaksi datan siirtoa ja integraatiota varten ja yksi

yhdistamaan tuotettu tieto DEMETER-visualisointitytkaluihin.




